MANUAL RDS BOB ADV
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Figura 1 - PLACA RDS BOB ADV.

PARA UTI LI ZAR A RDS BOB FACA A CONEXAO DOS SEUS DRI VERS NOS CONECTORES DOS
EIXOS X, Y,Z A (CN6 a CN9 fig 2). A RDSBOB ADV DI SPOE DE TRES EIXOS(X,Y e Z) E
PRE- DI SPOSI CAO PARA O QUARTQ(Z), CASO PRECISE DESTE QUARTO EIXO ENTRE EM
CONTATO. VEJA ABAI XO DETALHES DE COMD FAZER ESTAS LI GACCES.

A ALl MENTACAO DA RDS BOB E FEI TA ATRAVES DO CONECTOR CN1. DEVE- SE FAZER A
SELECAO DA VOLTAGEM CORRETA ANTES DE LI GAR NA ENERG A ELETRI CA.

O CABO PARALELQ(FORNECI DO) DEVERA TER TODAS AS LI GAGOES PONTO A PONTO, QU
SEJA 1-1, 2-2,3-3 E ASSI M SUCESSI VAMENTE, AFI M DE PERM TI R QUE TODAS AS ENTRADAS
E SAi DAS FUNCI ONEM CORRETAMENTE, TAL COVO DESCRI TO NA Fl GURA 4.

~ CONFI GURE O SEU PROGRAMA DE CONTROLE PARA QUE O PASS(( STEP) SEJA ATI VADO
EM NI VEL BAI XO( ACTI VE LOW, AS DEMAI S SAI DAS DEPENDERAM DA SUA NAQUI NA.

O COVANDO ENABLE DO SEU PROGRAMA DE CONTROLE HABI LI TARA E DESABI LI TARA
TODOS OS EI XOS DE UMA SO VEZ, LOGO VOCE DEVERA CONFI GURAR ESTE APENAS UMA VEZ,
CONFORVE A FI GURA 4.



Figura 2 - Conectores dos drivers.

DESCRI CAO DAS ENTRADAS DOS CONECTORES DOS DRI VERS.

1 - 5 VOLTS DRI VER

ENTRADA DE TENSAQ( ALI MENTAGAO) 5 VOLTS VINDO DO SEU DRI VER. SERVE PARA FAZER O
NI VEL ALTO DAS ENTRADAS DO SEU DRI VER. CASO SEU DRI VER NAO TENHA ESTA SAI DA VOCE
PODERA USAR A SAI DA ESPECI FICA NA RDS BOB ADV PARA | STQ(CN11).NUNCA LI GUE EM
OUTRO PONTO DA RDS BOB ADV. MAI'S DETALHES ABAI XO.

2 - ENABLE.

PARA ATIVAR A FUNGCAO DE HABILI TAR E DESABI LI TAR(ENABLE/ DI SABLE) DOS MOTORES
ATRAVES DA RDS BOB, SERA NECESSARI O LI GAR ESTE FI O NA ENTRADA CORRESPONDENTE DO
SEU DRI VER TAL COMO OS OUTROS ESTE TAMBEM E NiVEL STAND BY ALTO SOMENTE UMA
ENTRADA E USADA PARA ATl VAR OU DESATI VAR TODOS COS El XOS DE UMA SO VEZ. VER TABELA
DE ENTRADA DA PORTA PARALEALA(ABAI XO). USE O COVANDO *‘ATIVAR EM NiVEL
BAI XO (ACTI VE LON DO SEU PROGRAMA DE CONTROLE PARA | NVERTER ENTRE NORMALMENTE
HABI LI TADO QU NORVALMENTE DESABI LI TADO.

3 - DR

DEVERA SER LI GADO NA ENTRADA DE DI RECAQ(DIR) DO SEU DRI VER O PULSO GERADO PELA
RDS BOB E DE NiVEL BAIXO. O NIVEL STAND BY E ALTO, USE O COVANDO ‘' ATI VAR EM
NI VEL BAI XO (ACTI VE LOW DO SEU PROGRANMA DE CONTROLE PARA | NVERTER A DI RECAQ.

4 - STEP.

DEVERA SER LI GADO NA ENTRADA DE PASSQ(STEP) DO SEU DRI VER O PULSO GERADO PELA
RDS BOB E DE NiVEL BAIXO E MJ TO | MPORTANTE QUE ESTA SAIi DA ESTEJA CONFI GURADO
EM NI VEL BAI XO( ACTI VE LOW NO SEU PROGRAVA DE CONTRCLE.

5 - GROUND DRI VER

TERRA QU GROUND DO DRI VER. CASO SEU DRIVER NAO TENHA SAIiDA DE 5 VOLTS, VOCE
PODERA USAR A SAI DA ESPECIi FICA NA RDS BOB ADV PARA | STQ(CN11).NUNCA LI GUE EM
OUTRO PONTO DA RDS BOB ADV. MAI S DETALHES ABAI XO.

DEMAI S CONECTORES:

CNL1: ALI MENTACAO AC RDS BOB.
NESTE CONECTOR DEVERA SER LI GADO O RABI CHO DE ALl MENTACAO DE CORRENTE ALTERNADA,
110 QU 220 VOLTS, PREVI AVENTE SELECI ONADO ATRAVES DA CHAVE.

CN2: ENTRADAS DE SENSORES:

A RDS BOB 3.0 PCSSU 5 ENTRADAS DE SENSORES TOTALMENTE OPTO | SOLADOCS QUE PODEM
SER CONFI GURADOS DA FORMA QUE FOR NECESSARI O EM SEU PROGRAMA DE CONTROLE. NO
CONECTOR CN2 HA 6 PONTOS DE LI GACAO, SENDO O COMUM A TODOS ELES E UVA ENTRADA DE
CADA SENSOR(fig 3).AS ENTRADAS ESTAO NO MODO NORVALMENTE Ni VEL BAI XO DA PORTA
PARALELA DO COVPUTADOR. PARA SABER QUAI'S PINOS CORRESPONDEM AS RESPECTI VAS
ENTRADAS, UTILIZE A TABELA NA FlI GURA 4. PARA UM PERFEI TO DESACOPLAMENTO ENTRE O
LIGA E DESLIGA DAS CHAVES DOS SENSORES E ALTAMENTE RECOVENDAVEL LIGAR EM
PARALELO COM A CHAVE UM CAPACI TOR CERAM CO DE 100nF x 50 Volts, CONFORME MOSTRA
A FI GURA 3.



ENTRADAS SENSORES
COMUN 1 c 3 —

Fig.3 — ligacdo dos sensores.

CN3 e CN4: CONTROLE RELES
PARA CONTROLAR ATE DUAS CARGAS DE FORMA | NDEPENDENTE, POR EXEMPLO SPINDLER E

LI QUI DO PARA | STO SEU PROGAMA DE CONTROLE DEVERA OBEDECER A TABELA DE LI GACAO DA
PORTA PARALELA ABAI XO (fig. 4).

CN11: SAIiDA 5 VOLTS

SAi DA DE 5 VOLTS ESTABI LI ZADA UTI LI ZADA PARA FAZER O Ni VEL ALTO PARA OS DRI VERS
, CASO ESTE NAO O TENHA(fig.3-a).ESTA SAIDA E TOTALMENTE |SOLADA, E E USADA
UNI CAVENTE PARA ALI MENTAR OS OPTO ACOPLADORES DE ENTRADA E FAZER O NiVEL ALTO
NOS DRI VERS QUE NAO POSSUAM SAIDA DE 5 VOLTS PARA TAL. ATENCAO , A CORRENTE
MAXI MA UTI LI ZADA NESTE SAIiDA E DE 200mA. E CASO ESTE VALOR SEJA ULTRAPASSADO
PODERA CAUSAR DANOS NESTA PARTE DA PLACA. ATENTAR TAVBEM PARA A POLARI ZACAO.

CN11 o VOLTS.

Fig.3a — saida estabilizada 5 Volts 200mA



NA FI GURA 3b TEMOS UM EXEMPLO USANDO 3 DRI VERS COM A SAIDA 5 VOLTS, POR EXEMPLO,
HOBBYCNC, AXM CNC3AX, ETC.
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Fig.3c — Exenplo de ligacdo — drivers comsaida 5 Volts.




PARA USO EM DRIVERS SEM A SAIDA DE 5 VOLTS DI SPONi VEL TERA DE SER FEI TO UM
ESTUDO PARA A LI GAGAO CORRETA. NA FI GURA 3¢ TEMOS UM EXEMPLO USANDO 3 DRI VERS DA

AKI YAMA QUE NAO POSSUEM A SAI DA.
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CN5:  PWM

SE VOCE POSSU UM SPI NDLE COM | NVERSOR DE FREQUENCI A E SE ESTE MESMO | NVERSOR
ACElI TAR CONTROLE DE VELOCI DADE VI A ENTRADA ANALOG CA, COM VARl ACAO DE TENSAO DE
0-10 VOLTS, VOCE PODERA USAR ESTA OPCAO. PARA | STO O SEU PROGRAMA DE CONTROLE
TERA DE ESTAR CONFlI GURADO PARA CONTROLAR O PWM ATRAVES DA PORTA PARALELA( Pl NOS
DE CONFI GURAGCAO ABAI XO) . ESTE COVANDO FUNCI ONA BEM A 15 QU 20HZ, MAS DEPENDEDO DO
SEU EQUI PAVENTO ESTE VALOR DEVERA SER ALTERADO PARA CONSEGUI R O FUNCI ONAMVENTO
| DEAL. EM BREVE SERA DI SPONI Bl LI ZADO UM TUTORI AL MAI' S EXPLI CATIVO. NA FI GURA 3a
TEMOS O CABO DE TRES VI AS FORNECI DO PARA ESTA APLI CAGCAQ.

VEEMELHCO: 10VOLTS.
AZUL: PWM O0OT
PEETO: GEOUHND

Fi g. 3a cabo 3 vias-Control e PW

FIO VERMELHO 10 a 12 VOLTS | NVERSOR
ENTRADA DE TENSAQ( ALI MENTACAO) 10 A 12 VOLTS VI NDO DO SEU | NVERSOR

FI O AZUL: SAI DA.
SAi DA PARA CONTROLE DO | NVERSOR.

FI O PRETO GROUND.
GROUND VI NDO DO | NVERSOR

NORMALMVENTE ESTES TRES FI OS SAO LI GADOS NO LUGAR DO POTENCI OMVENTRO.



Pl NAGEM DA PORTA PARALELA.

Pl NO TI PO FUNCAO

PI NO 1 SAl DA ENABLE El XOS X, VY, Z, A
PI NO 2 SAl DA STEP X

PI NO 3 SAl DA DIR X

Pl NO 4 SAl DA STEP Y

PI NO 5 SAl DA DIR Y

PI NO 6 SAl DA STEP Z

PI NO 7 SAI DA DR Z

PI NO 8 SAl DA STEP A

Pl NO 9 SAI DA DR A

PI NO 10 ENTRADA ENTRADA 1

PI NO 11 ENTRADA ENTRADA 2

PI NO 12 ENTRADA ENTRADA 3

PI NO 13 ENTRADA ENTRADA 4

PI NO 14 SAI DA RELE 1

PI NO 15 ENTRADA ENTRADA 5

PI NO 16 SAI DA RELE 2

PI NO 17 SAI DA CONTROLE PWM

PI NCS 18 A 25 GROUND DO M CRO

Fig. 4 — Pinos da porta paralela.

DI CAS:

1 — OBEDECA SEMPRE A SEGUI NTE SEQUENCI A PARA LI GAR SEU EQUI PAMENTO, _
1° LIGUE O MCRO COWUTADOR E CARREGE O PROGRAMA DE CONTROLE NA OPCAO

DESABI LI TADO

2° LIGUE A BOB.
3° LI GUE OS DRI VERS.
PARA DESLI GAR BASTA FAZER NO SENTI DO | NVERSO, DRI VERS, BOB E M CRO- COVPUTADOR.

2 — USE SEMPRE O PADRAO RDS DE CORES PARA LI GACAO DOS DRI VERS;
PGSI TI VO — VERMELHO
ENABLE — AMARELO

DIR — MARRON
STEP - VERDE
NEGATI VO ( GROUND)

— PRETO

RDS BOB ADV — By Rei. — Belo Horizonte — MG — Abril de 2011.
Reinaldo356@gmail.com .
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