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HobbyCNC Brasil SMC-U-ADV GUIA DE UTILIZAGAO

DRIVER PARA MOTOR DE PASSO UNIPOLAR SMC-U-ADV

DESCRICAO

A interface SMC-U-ADV é um driver micro-controlado para
motores de passo, com gerenciamento de corrente via PWM
( CHOPPER ) que permite alimentacdo do motor com
tensdes maiores, 0 que leva a um alto desempenho em altas
freqliéncias de, outro recurso muito importante é o sistema
automatico de deteccéo de inatividade, quando o motor fica
parado por um periodo de aproximadamente até 4 segundos
a controladora reduz a corrente que esta fluindo para o
motor, assim reduz o aquecimento do motor e da etapa de
poténcia sem nenhum comprometimento do desempenho do
sistema. A fungdo deste driver é converter sinais elétricos de
saidas rapidas de CLP’s, PC's, etc. em sinais sincronizados
e amplificados para motores de passo o que permite o
controle de velocidade, sentido de rotagdo do motor e
parada com grande precisdo, nesta opgdo o firmware da
interface trata os sinais de passo e dire¢do vindos da porta
paralela do computador ou CLPs ou outro gerador de pulsos
qualquer, em sinais de acionamento das fases para o motor.
E possivel através do computador controlar velocidade,
sentido de rotagdo e passo com grande precisdao . Com
aplicagdo em montagem de maquinas de CNC , automacgéo
de equipamentos , robds cartesianos , manipuladores de
objetos e maquinas de qualquer tipo com motores de passo .
A configuracdo de corrente e resolugdo de passos € via

s e o - b Jumpers, Compativel com grande quantidade de programas
- | F disponiveis, tais como TurboCNC, KCam, Mach2, Mach3,
L9080 00 | EmMC2.

CARACTERISTICAS

e  Topologia UNIPOLAR, para motores de 6 fios

| 79mm |
. Potencia Maxima de 20 Watts por fase 4 x @ 3,5mm
e  Corrente Maxima de 4 amperes por fase
. Indicado para motores até 40 Kgf 1 VOID0 THOLOF —SE o[~V [V
e  Controle de corrente PWM 60 Khz ( CHOPPER Baixo Ruido ) | | o
x R ESEREL [, 0 B
. Reducéo de corrente quando inativo ( 50% em 4 Segundos ) BT (= ] ﬁ 2
L o A £
o  Resolucdo 1/2, 1/4, 1/8, 1/16,1/5,1/10,1/20,1/40 micropassos [ S :
e  Configuracéo Por Jumpers i 1 |— ;U;
- E
. Entrada Sinais digitais de controle Passo/Direcao/Habilita _ g
e  Compativel com TurboCNC, Kcam, Mach2, Mach3, EMC2... grD — ‘ IU_%
e  Saida Com 12VCC Para Alimentacéo de Cooler www.hobbycnc.com.br 3
e  Furagdo padréo para instalagdo de Cooler E |5 0o0E0d0a000Coana UDUD§ E
e  Tensdo de alimentagdo 45vac + 12 vac < ED D U[:] OUDO mm| =
e  Circuito Retificador e Filtro Intergrado O 5
e Dimens@es L 87mm x C 145mm x A 40mm U ' Hﬂ s E
— 2
: 2 LOEESs00 4
. O (e e
o E O www _hobbyenc. com. bl —
. = | HIDDDI]DD =l
O e =
) +Q m o
8 R
O R ig Eﬁg STP] DIR ENA GNE[+ 5\
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PROCEDIMENTOS DE CONFIGURACAO

Antes de ligar o equipamento, leia todo o manual

Conecte 0 motor como as instru¢des e pinagem correta

Conecte a alimentagdo nos bornes de alimentagéo

Configure a controladora de acordo com as caracteristicas do motor

gl wWwN R

PROCEDIMENTOS DE UTILIZACAO

Antes de ligar o equipamento, leia todo o manual

Configure a controladora para as caracteristicas de operagéo desejadas

Conecte o motor como as instrugdes e pinagem adequada

Conecte o cabo de interligag¢éo na porta paralela e na controladora

Configure a porta paralela para SPP no BIOS do computador

o0~ WN P

Conecte a alimentagdo nos bornes de alimentagéo
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CONTROLADORA DE MOTOR DE PASSO UNIPOLAR SMC-U-ADV

Abaixo temos o formato geral do driver SMC-U-ADV, com indicagdo das conexdes e funcdes de cada uma.

CONEXOES

‘CODIGO‘ CONEC. ‘ DESCRIGAO

b Too0 [HOI0N —a[Ta [ [vo v IV] G
‘ ‘ O = LOGICA BORNE ALIMENTACAO 15 VCC/ 12 VAC
(3]
¥ 14
o OSSYAOUOIN g |o s A+ BORNE | FASE A DO MOTOR
aLzdan =
-n- Isvdg o
svnows | [ ] 5 A- BORNE  FASE A’ DO MOTOR
e
=
b | ": CA BORNE COMUM DO MOTOR FASE A
£=]
| | || ]
§ CB BORNE COMUM DO MOTOR FASE B
no
c
g — g B+ BORNE FASE B DO MOTOR
b l[ S 0 9 I | s a2 | %
g S B- BORNE FASE B’ DO MOTOR
g www.hobbycnc.com.br é
[z}
2 ooooooooooooooo  (Jof)
§— — N .
Z =4]O(E=)O todo

CEEEEEE CEaaEeR
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CONTROLADORA DE MOTOR DE PASSO UNIPOLAR SMC-U-ADV - ALIMENTAGCAO

Este modelo possui circuito retificador interno, assim a alimentacé@o pode ser fornecida em corrente alternada (VAC) ou corrente
continua (VCC), esta facilidade permite alimenta-la diretamente com um transformador, abaixo séo apresentadas as caracteristicas
da alimentacéo e o circuito basico de ligagao.

CONEXAO DE ALIMENTACAO

BORNES DE ALIMENTACAO ESPECIFICACOES

o

MINIMO TiPICO MAXIMO
b‘vcnaow : eI TR el

ABSOLUTO RECOMENDADO ABSOLUTO
]
O

Isvdg
ONDAGH0

LOGICA 9VAC/12vCC 15VCC/12 VAC | 18VCC/13VAC

Jld

hobbycnc.com.br SMC-U-ADV VER 2.1

r—

CONFIGURAGAD PARA 110 VAC

§

SusKegony men

PULSO DE STEP I:I D FIO VERWELHO — 2200AG
NIVEL ALTO - -
NVEL BAXO A e [B O = |:I D AMARE LG 2VAC FIO AZUL- T10VAC
L )
SINAL DIR —o MARROM __ 45VAC < :C—l;
NIVEL ALTO 7 B = b FIO_PRETD
EL KO “E 8 :’_:’ = g EI - TOMADA
g ¥ 4 ~
A ENTRADA STEP S — g‘ E 3—“—:' 110 VAC
T ENTRADA DR g be E‘g A)\AJ /
[ ENTRADA ENABLE 2 g3 I:l
Pl CoMM [ — .:" Eos— MOTOR )
v § B OE%- YYY1K
f Cos -
UD.hnhhym@r’nhr SR sucumng
‘ . . CONFIGURACAD PARA 220 VAC
PULSO DE STEP Ou HUUUU EI D m FIO VERMELHO — 220 VAC
NIVEL ALTO
VEL BAXO L ol oy
HIVEL i | |:B OD |:I D \_/ — FIO AZUL- 110 VAC
SINAL DIR =] - Pl — 45VAC <
NWEL ALTO =] a = TOMADA
HIVEL BAXD ——) | & ] M = g EI I fo FRme D o 220 VAC
) LB S Efe |
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CONTROLADORA DE MOTOR DE PASSO UNIPOLAR SMC-U-ADV - MOTOR

Para identificar a configuracéo de cores dos fios do motor de passo, a melhor opgdo é o manual do fabricante. Se o motor ndo
dispde de manual, com um multimetro vocé pode facilmente identificar as fases para motores de 6 fios, para motores de 8 fios,
necessariamente devera ter em maos os dados de ligacédo do fabricante,pois a ligagdo das bobinas invertidas causara mal
funcionamento e danos no motor e controladora.

CONEXAO DO MOTOR DE PASSO

ESPECIFICAGCOES

YOIO0 1TdO10N —8[+8[89[¥0] V|+V
FASE A DO MOTOR

Q

A- FASE A’ DO MOTOR

up
0

ossvaoa:)\w |
/\CIV n DINS '”SVHE
oNDAGHO

CA COMUM DO MOTOR FASE A/A’

CB COMUM DO MOTOR FASE B/B’

B+ FASE B DO MOTOR

.hobbycnc.com.br SMC-U-ADV VER 2.1

Q =
| 7]

oY MMM

B- FASE B’ DO MOTOR

ApOs identificarmos a configuracao de cores dos fios do motor de passo, conectamos 0s mesmos nos
bornes identificados acima. A imagem abaixo ilustra a conexdo de um motor tipico.
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CONTROLADORA DE MOTOR DE PASSO UNIPOLAR SMC-U-ADV — SINAIS DE COMANDO

Os sinais de comando séo nivel TTL compativeis com a saida da porta paralela de PC, podem ser ligadas em saidas de PLCs por
uma interface opto isoladora para compatibilizar os sinais

DURACAO ~ BB O &
SINAL MINIMA OBSERVACOES // g /u,{_ );
A 1.00 uS HABILITACAO PULSO DE STEP \'or A0 { {
|\ BAIXO T . <
B 1.00 us ESTABILIZACAO SINAL DIR T -}
i A
C 5.00 uS DURAGAO SINAL STEP '
D 5.00 us INTERVALO ENTRE 2 STEPS
E 5.00 uS DURAGAO SINAL STEP
MICROSEGUNDO Um microsegundo ( uS ) & um milionésimo ( 0,000001 ) de um segundo
Borda ascendente de um sinal é definido pelo exato momento | Y |
BORDA ASCENDENTE gue o sinal muda de estado de baixo para alto, normalmente | |
indicado por uma seta no sentido da mudanca de estado. - —
¢ | I
CONFIGURACAO — MACH3
LARGURA DO PULSO STEP E DIR POLARIDADE DO PULSO STEP
x
[~ Axis Selection
Velocky |
X Aixis Pt St arad o Sebections | Modee D | Irpus Signats | Quipas Sagnal | Envconten MPG's | Spende Setun | Mil Qusiune |
é ¥ Axis Sigral Enskind Step Ping |mm |m|mnnm |laqa|mmn.\-. |qqu|m |nrmt
é WA o 3 2 w ¥ 1 1
E &I W ks o 5 4 ¥ ® 1 1
E e | |4 , x ¥ : X
E A Bais w ] ¥ 4 [ [
1 - T R , ¥ ¥ o b
o oos 01 01s 02 0.2 03 035 04 045 05 C s ) w ) w v
Time in Eecohds AN ik ° ) -
- —r.!.\ f/ = Zpincin x o a x L I [
Accel J' N
Yelocity Acceleration Step Pulse  Dir Pulse
Steps per I's or mm's per min.  in's or mm's/sec/sec 1-5us g [ l— ok || camsa |
| 100 | 1000 | 400 | 0.000424¢ @ Cancel oK
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CONTROLADORA DE MOTOR DE PASSO UNIPOLAR SMC-U-ADV - SINAIS DE COMANDO

CONEXAO VIA BORNES CONEXAO VIA INTERFACE BPC

GND #ro — 4+ PASSO.
GND -+ & w 4 DIRECAD
GND -+ a4 HABILITA
GND # > -1 4 LED

BVCC»3 w 4 RES

PINOS ~
BPC BORNE | SINAL DESCRICAO
Este sinal & de entrada, e dispara os procedimentos internos do programa do driver para
1 STP PASSO executar um passo no motor, levando em conta os parametros de direc&o e resolucéo. Este
sinal devera ser um pulso positivo com uma duragdo minima de 5 microsegundos e um
intervalo minimo de 5 microsegundos.
Este sinal & de entrada, e determina a diregéo na qual o motor ira executar o passo, este
3 DIR DIRECAO sinal deve estar estavel pelo menos 1 microsegundo antes do pulso de passo ser gerado
na entrada de PASSO. Na condi¢éo 0 o motor executara o passo em um sentido, na
condigdo 1 o motor executara o passo no sentido inverso.
Este sinal & de entrada, e inibe ou habilita o0 motor, sinal alto ( 1 ) habilita 0 motor e sinal
S ENA HABILITA baixo ( 0) inibe o motor.
7 N/A * LED Sinal de saida, indicador de status do driver
9 N/A * * RESERVADO PARA FUTURAS EXPANSOES
10 5VCC 5VCC Saida +5VCC para alimentagéo de uma carga externa de até 100 miliamperes
2,4,6,8 GND GND Comum, deve ser conectado ao comum do gerador de pulsos
N/A * NAO SE APLICA
*x ESTE PINO ESTA RESERNACO PARA EXPANSOES FUTURAS

CONECTOR INTERFACE BPC

GND +
GND -+
GND -+
GND +»
SVCC+»

«PASSO.
«DIREGAO

4+ RESERVADO

Observar a polaridade do cabo, o lado da fita vermelha e conectada no lado do pino 1, indicado na placa
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CONTROLADORA DE MOTOR DE PASSO UNIPOLAR SMC-U-ADV — DIAGRAMA PLC
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HobbyCNC Brasil

SMC-U-ADV GUIA DE UTILIZACAO

CONTROLADORA DE MOTOR DE PASSO UNIPOLAR SMC-U-ADV — CONFIGURAGCAO

A configuracéo do gerenciador de corrente é realizada pelo conjunto de jumpers CFG 4,5,6, abaixo vemos as configuragdes
possiveis e a respectiva corrente a ser aplicada no motor.

Ly

Jﬁ'lUO:I'OU:IK

——

=
Q

H . bl
AT E
A LEad | e
3 & E =f Jm— ol E
=3 £ gz L1
=3 % = % e 53 Qé
HLDDDD%FCF]%J QO“gz i 0 :
O@Uénwwcmemm E %‘m TG COM, rSMC-U-RREEZIO
ﬁ 1,2 AMPER ﬁ 2,5 AMPER
nER 1,5 AMPER 3,0 AMPER
[ oG [ G
E 1,8 AMPER ﬁ 3,5 AMPER
E}
— 2,0 AMPER ﬁ 4,0 AMPER
[ oG

LEGENDA

00

PINO SEM O JUMPER INSTALADO

PINO COM O JUMPER INSTALADO
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SMC-U-ADV GUIA DE UTILIZACAO

CONTROLADORA DE MOTOR DE PASSO UNIPOLAR SMC-U-ADV — CONFIGURAGCAO

A configuragao da resolugao de passo € realizada pelo conjunto de jumpers CFG 1,2,3

Celel;

| -
g 00000
-]

O D DU A A

o
@
N o)
——

1l (e

Ly

00000

ﬂ

VER 2.10

ICROPAS
o)

I

£
=i
i~
=Ll .
5 C
= — = 8 9;
= (O | HD z
|
=R=x O o
hebbyenc.combr Tl GNG.COM,Br SMC-U-ADY VER 21

1/40 PASSO
8000 PASSOS GIRO

1/16 PASSO
3200 PASSOS GIRO

o
1/20 PASSO o 1/8 PASSO
4000 PASSOS GIRO nAR 1600 PASSOS GIRO
| CFG |
2y
1/10 PASSO o 1/4 PASSO
2000 PASSOS GIRO 11217 800 PASSOS GIRO

il i Al ©

)

-]

E

1/5 PASSO
1000 PASSOS GIRO

1/2 PASSO
400 PASSOS GIRO

LEGENDA

00

PINO SEM O JUMPER INSTALADO

PINO COM O JUMPER INSTALADO
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SMC-U-ADV GUIA DE UTILIZACAO

CONTROLADORA DE MOTOR DE PASSO UNIPOLAR SMC-U-ADV — RESOLUCAO

PASSOS POR GIRO

PASSOS POR MILIMETRO

MOTOR DE 1.8° FUSO FUSO FUSO FUSO FUSO

PASSO2mm | PASSO3mm | PASSO4mm | PASSO5 mm | PASSO 10 mm
112 PASSO 400 200,000000 | 133,333333 | 100,000000 | 80,000000 40,000000
1/4 PASSO 800 400,000000 | 266666667 | 200,000000 | 160,000000 | 80,000000
18 PASSO | 1600 800,000000 | 533,333333 | 400,000000 | 320,000000 | 160,000000
116 PASSO | 3200 | 1600,000000 | 1066666667 | 800,000000 | 640,000000 | 320,000000
155 PASSO | 1600 800,000000 | 533,333333 | 400,000000 | 320,000000 | 160,000000
1M0PASSO | 2000 | 1000,000000 | 666,666667 | 500,000000 | 400,000000 | 200,000000
1120 PASSO | 4000 | 2000,000000 | 1333,333333 | 1000,000000 | 800,000000 | 400,000000
1140 PASSO | 8000 | 4000,000000 | 2666666667 | 2000,000000 | 1600,000000 | 800,000000

CONFIGURACAO — MACH3

PORTA E FREQUENCIA DO NUCLEO

PASSO POR MILIMETRO

Lngine Lonifiguration... Ports & Pins x| Motor Tuning and Setup
Pt S etup and At Sebection |M Outpeis | Input Sigrols | Outpust Sigrala | ErcoderMPR's | Spindie Setup | Ml Dptions | s
Setup 3 oker gt 5 Lipis ¢ s | § > Sehup plions: . ekoaity
X - ANTS MOTOR MOVEMENT FROFILE
1 ¥ Aoas
P 12 MBI Mode —I
I~ Poit Enstied UR
— ™ Mau C1 Mode snabled ¥ ok I
B8 | Potdddes I M NC A0 W D
EriryinHeu D3 AF ony T Lo
™ Ping 249 &t inputs Teatd ] -
: I St 172 Puom mocke. —I
Fomrosl Spwed ™ ModBis Irputleipet Support
" 2000H: © 35000z © 45000Hz T GO00Oh: I ModBus Flughn Supparted. N, 5 |
C ESObT  © 75000M: ¥ J00Rhz II: TR Mocdbus supporl il
Event Driven Seisd Corral ; . 5 0 3 |
Moke: QNIM::IMHNH:;HL s retuned § T | v Semial Link, Foomct o s o s 0z IJ [tk ) 0¥ 04 045 Lk
ia] Tirna: in Seconds
el
% Welocky Accaber ation o Puls D Pulss SAYE AUIS SETTINGS |
By pr Iifs or ien's pee i s o mesfsacfor G5 1-515 -5
ok | [Cane ] 1000 3 =] oz |3 1 Canerd [Il
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CONTROLADORA DE MOTOR DE PASSO UNIPOLAR SMC-U-PRO — STATUS

LED DE STATUS

O led de status indica o recebimento de sinais
de passo, ap6s 2 a 3 segundos de inatividade
ele apaga indicando que o driver entrou em
modo de reducéo de corrente.

Este led indica também quando o driver
recebe o sinal de desligar o motor ( enable
em nivel baixo ), neste caso ele ira piscar por
0,1 segundo em intervalos de 1 segundo
como um flash.

CONTROLADORA DE MOTOR DE PASSO UNIPOLAR SMC-U-PRO — TEST/ICSP

CONECTOR TEST / ICSP

O conector TEST / ICSP é utilizado
em fabrica para programacdo e
teste do driver, para a utilizacdo
normal do driver este conector deve
ser deixado livre de conexdes ou
jampers, qualquer uso deste
conector ira causar mal
funcionamento do driver, ndo mexa
nele.

HobbyCNC Brasil
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C Brasil SMC-U-ADV GUIA DE UTILIZACAO

PORTA PARALELA

A porta paralela € uma interface de comunicagdo entre o computador e um periférico. Quando a IBM criou seu primeiro PC (Personal
Computer) ou Computador Pessoal, a idéia era conectar a essa Porta uma impressora, mas atualmente, sdo varios os periféricos que
utilizam-se desta Porta para enviar e receber dados para o computador (exemplos: Scanners, Cameras de video, Unidade de disco
removivel e outros). Esta breve introdugédo Ihe fornecera conhecimentos sobre a porta paralela, que o fara compreender e utiliza-la, de
uma maneira ndo convencional, isto é, ndo somente para ser utilizada com uma impressora, mas também como qualquer outro
aparelho, que o usuario tenha conhecimento sobre seu funcionamento, desejando controla-lo através de seu PC.

Transmiss&o unidirecional

A porta paralela SPP (Standard Parallel Port) pode chegar a uma taxa de transmissdo de dados a 150KB/s. Comunica-se com a CPU
utilizando um BUS de dados de 8 bits. Para a transmisséo de dados entre periféricos séo usado 4 bits por vez. Esta é a configuracéo
para utilizar a placa controladora de motores de passo.

Transmisséo bidirecional

A porta avangada EPP ( Enhanced Parallel Port ) chega a atingir uma taxa de transferéncia de 2 MB/s. Para atingir essa velocidade,
sera necessario um cabo especial. Comunica-se com a CPU utilizando um BUS de dados de 32 bits. Para a transmissédo de dados
entre periféricos séo usado 8 bits por vez.

A porta avancada ECP (Enhanced Capabilities Port) tem as mesmas caracteristicas que a EPP, porém, utiliza DMA (acesso direto a
memoria), sem a necessidade do uso do processador, para a transferéncia de dados. Utiliza também um buffer FIFO de 16 bytes.

O seu computador nomeia as Portas Paralelas, chamando-as de LPT1, LPT2, LPT3 etc, mas, a Porta fisica padrdo de seu
computador é a LPT1, e seus enderegos sdo: 378h ( para enviar um byte de dados pela Porta), 378+1h (para receber um valor
através da Porta) e, 378+2h (para enviar dados). As vezes pode esta disponivel a LPT2, e seus enderecos sdo: 278h, 278+1h e
278+2h, com as mesmas fung8es dos enderecos da porta LPT1 respectivamente. As saidas e entradas da porta paralela sdo digitais (
0/5v), e ndo podem drenar nem tdo pouco suprir altas correntes, assim é necessario uma interface de potencia para conectarmos
periféricos, como um motor de passo. A placa SMC-U recebe 0s sinais da paralela ( STEP/DIR ) e através de um programa interno
transforma em sinais de controle de fase e ativa os drivers de potencia na seqiiéncia e sincronismo corretos gerando um movimento
continuo e suave no motor de passo.

A figura abaixo, ilustra as caracteristicas basicas de uma porta paralela

DIAGRAMA PINO [ SINAL| DADO FUNCAO
PoS DESCRIGHO 1 ouT STROB RELE
[1] HSTROBE DIREGAO DOS DADOS EM RELAGHO A0 2 OuT Do STEP X
i :32 COMPUTADOR 3 ouT D1 DIR X
4 M2 STROBE 4 ouT D2 STEP Y
e ‘ Jna riiabi ’ saiDAS 5 ouT D3 DIR Y
£ 7 =7 ¥ 05 SLCTH 6 ouT Da STEP Z
8 o & ¥ D6 Do
£8 [ D7 - 7 ouT D5 DIR Z
P gl Ak EDGE D2 ) 8 ouT D6 STEP A
2z B | PAPEREND 04 ’ SAas 9 ouTt D7 DIR A
g% " dieo orn b 10 IN ACK PARADA EMERGENCIA
2 |8l “|ERRoR 07 11 IN BUSY LIMITE MIN X
" 17 HsLcTm PO EDGE 12 IN | PAPEREND LIMITE MIN Y
‘:“:l_'m PAPER EHD ‘ EHTRADAS 13 IN SLCT OUT LIMITE MIN Z
- ERROR 14 OUT | AUTOFEED HABILITA X
— 15 IN ERROR NAO UTILIZADO
16 ouT INIT HABILITA Y
17 ouT SLCT IN HABILITA Z
18 GND GND GND - COMUM
19 GND GND GND — COMUM
20 GND GND GND — COMUM
21 GND GND GND - COMUM
22 GND GND GND - COMUM
23 GND GND GND - COMUM
24 GND GND GND - COMUM
25 GND GND GND - COMUM
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SMC-U-ADV GUIA DE UTILIZACAO

DIAGRAMA DO CABO DE CONEXAO DIRETA PC / PLACA SMC-U-ADV

o]
Ly
o FNG 2 S 00 -
S0 FING 3/ D1 -
o e———FINo 4 / 12—
o © PING 5 / D3 -
@ o{——PIND G / DA
o o1—PING 7/ 05
5 T FPNDB /D&
q\o_— FING 9 / 07 J
O
FING 22 / GND
P 2 PING 23 ; GHD
FING 24 / GND
5 {i'.\\"—_,-” PING 25 / GND

CONECTOR DA1S MACHO

CABD MULTIVIAS

7,

PINO 23
PING 2 / DD

GND

FINO 3/ D1

PING 23

GN} ———————————=

= CONECTOR GND - PLACA 1
] CONECTOR &TP — PLACA 1
 — CONECTOR DIR - PLACA 1

CONECTOR GND -~ PLACA 2

PING 4 / 02
PING 5/ D3

PINO 23 / GND
FINO & / D4
FING 7 / D5

CONECTUR SIP = PLACA 2
CONECTOR DIR — PLACA 2

CONECTOR GND - PLACA 3
CONECTOR STP — PLACA 3
CONECTOR DIR - PLACA 3

vy 0y

PINO 8 /D6

PINO 22 f GND ———————— =

CONECTOR GND - PLACA 4

—= CONECTOR SIP — PLACA 4
—=

PIRO 8 / D7

CONECTOR DIR - PLACA 4

O diagrama acima ilustra como o cabo de conexao entre a porta paralela do PC e a placa controladora SMC-U, no
caso acima o cabo seria para conectar 3 placas, entretanto a porta paralela poderia controlar até 6 placas utilizando
os 8 bits de dados, mais os sinais STROB, AUTOFEED, INIT e SLCT IN , porem nada impede de ligarmos uma s6

também.
EIXO SINAL PINO DO CONECTOR DB25 COR DO FIO BORNE DA CONTROLADORA

GND PINO 22 / GND FIO MARROM BORNE GND

EIXO X PASSO PINO 2/ DO FIO VERMELHO BORNE STP
GND PINO 23/ GND FIO MARROM BORNE GND

EIXO Y PASSO PINO 4/ DO FIO VERMELHO BORNE STP
GND PINO 24 / GND FIO MARROM BORNE GND

EIXO Z PASSO PINO 6/ DO FIO VERMELHO BORNE STP

CONECTOR MACHO DB 25

CONECTOR FEMEA DB 25

AUTO FEED 14 ; gnTROBE
ERROR 15 3 D
IHIT 16 T Do
SELECT IN 17wm . o3
GHD 18 5 D1
GHD 19 : D5
GHD 20 =5 D6
GHD 21 o7
GHD 22 10 AKHOW LEDGE
GHD 23 11 BUSY
GHD 24 12 PAPER END
GHD 25 13 SELECT OUT

COMECTOR MACZHD
Do CARC PARALELD

GHD 25
GHD 24
GHD 23

GHD 22 m
GHD 21
GHD 20
GHD 19
GHD 15
SELECT M 17
IHIT 16
ERROR 15
AUTO FEED 14

13 SELECT OUT
12 PAPER EHD

11 BUSY

10 AKHOW LEDGE
9 DY

& D&

7 D5

6 D4

5 D3

4 D2

i m

2 DO

1 STROBE
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