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Edicdo 04/04 Adverténcias, Precaugcao e Notas

Adverténcias, Precaucdo e Notas

As adverténcias, precaug¢des e notas seguintes foram pensadas em sua
seguranga, e como meio de prevenir danos ao produto ou em componentes das
maquinas.

As Adverténcias, Atengoes e Notas especificas aplicadas a atividades
particulares estao relacionadas no comego dos capitulos e sao repetidas ou
suplementadas em pontos criticos ao longo destes mesmos capitulos.

Por favor, leia cuidadosamente estas informagdes, uma vez que elas foram
elaboradas para sua seguranga pessoal e o0 ajudardo a prolongar a vida util de seu
inversor SINAMICS G110 bem como os equipamentos a ele conectados.

ADVERTENCIAS
> Este equipamento possui partes energizadas com tensdes perigosas e

controla elementos mecanicos potencialmente perigosos quando em rotagao.
A ndo observancia das ADVERTENCIAS ou a desobediéncia as instrucdes
contidas neste Manual pode levar a morte, lesdes graves ou consideraveis
danos a propriedade.

» Neste equipamento devera trabalhar apenas pessoal adequadamente
qualificado e ap6s estar familiarizado com todas as regras de seguranca,
procedimentos de instalagéo, operagao e manutengao contidos neste manual.
O funcionamento seguro deste equipamento depende de ter sido manipulado,
instalado, operado e mantido adequadamente.

» Risco de choque elétrico. Os capacitores do circuito DC intermediario
permanecem carregados por 5 minutos apds a desenergizagdo. O
equipamento NAO DEVE ser aberto antes de 5 minutos apds sua
desenergizagao.

» Os parametros do motor devem ser precisamente configurados para a
protegdo de sobrecarga do motor para operar corretamente acima de 5 Hz.

NOTAS

» Este equipamento é capaz proteger o motor contra sobrecarga, de acordo com
a norma UL508C segao 42. Ver P0610 e P0335, I’t esta ativo como default.

A protegéo de sobrecarga do motor pode ser feita utilizando um PTC externo
via entrada digital.

» Este equipamento esta apto a funcionar em circuitos capazes de fornecer ndo
mais que 10,000 A (valor eficaz), para uma tensdo maxima de 230V desde
que protegido por fusiveis tipo H ou K, um disjuntor ou disjuntor motor.

» Utilize cabos singelos Classe 1 75 °C com sec¢ao especificada nas Instrugdes
de Operagao.

» A temperatura ambiente maxima permissivel, dependendo do equipamento,
40 °C ou 50 °C (consulte as Instru¢des de Operagéo).

» Antes de instalar ou de comissionar, leia cuidadosamente estas instrugdes e
adverténcias de seguranga e leia atentamente todos os adesivos de
adverténcia fixados ao equipamento.

» Assegure-se que estes adesivos de adverténcia se mantenham legiveis.

SINAMICS G110
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Instalagdo

1 Instalacao

1.1 Espagamento para Montagem

Os inversores podem ser montados ao lado um do outro. Se eles forem montados

um em cima do outro, deve-se manter um espagamento de 100 mm.

% FSa E;
= FsB <
= FSC 2
5
j5 mm 0 mm 15 mm
Fig. 1-1 Espacamento para montagem.
1.2 Dimensdes de montagem
=S . | Tamanho Dimensao de furagiao Torque de aperto
' H w oo
T = mm (pol.) mm (pol.) Porcas Nm (ibf.in)
H A 140 (5.51) 79 (3.11) 2xM4
2,5(22.12)
B 135 (5.31) | 127 (5.00) 4xM4
Y. il . 1 i L
W c 140 (5.51) 170 (6.70) 4xM5 4,0 (35.40)
Fig. 1-2 Dimensdes de montagem.

SINAMICS G110
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2

2.1

Instalacao Elétrica

Terminais de Poténcia

LED

—1| L1, 2N

TJ] PE,

Frame Size A

T elele

Power Terminals

Motor Terminals

DC+/DC- Terminals

Frame Size B, C

2 gl

Fig. 2-1 Terminais de poténcia
2.2 Terminais de Controle
Term. |Designagao | Fungao

1 DOUT- Saida digital (-)

2 DOUT+ Saida digital (+)

3 DINO Entrada digital 0

4 DIN1 Entrada digital 1

5 DIN2 Entrada digital 2

6 - Saida isolada +24 V / 50 mA

7 - Output 0 V

Variante Analégica uUss
8 - Saida +10 V RS485 P+
9 ADC Entrada RS485 N-
analdgica
10 - Saida 0V
SINAMICS G110
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2.3

Diagrama de Bloco

Optional - Basic Operator Panel
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D( |
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»—9 DC+
CPU 7oc
| max. 30V almi i
j max. 5mA |
DING,3 oNoS3 i
DIN1;4 5 o :> !
D|N2{5' 5 OR o !
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- 7 7 2Vsoma !
| OV Ad |
| H
: |
|2 !
DOUT+ i
24V DC 50 mA! }szg@ i
DOUT- ¢ i
| !
i !
i !
i S - pELU VW |
*RS485 t |
The analog input circuit can be alternatively
configured to provide an additional digital input
(DIN3) as shown:
D|N3’: 9 _DIN3j9
I* 24V i OR i
i 0 v!: 7 24V 6
—————0
i i
Fig. 2-2 Diagrama de bloco do inversor
SINAMICS G110
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3 Ajuste de Fabrica

O inversor de frequéncia SINAMICS G110 contém ajustes de fabrica, assim ele
pode ser operado sem qualquer parametrizagao adicional. Para fazer isso, deve-
se utilizar um motor de 4 pélos de mesma poténcia e com fechamento de ligacao
para a mesma faixa de tenséo de alimentagao do inversor (consulte a placa de
identificagdo do motor).

3.1 Ajuste de fabrica especifico para a versao
analégica
Entrada digital Terminais | Pardmetro | Fungao Ativo
Fonte de comando | 3,4, 5 P0700 =2 Entrada digital Sim
Fonte de setpoint |9 P1000 =2 | Entrada analdgica Sim
Entrada digital O 3 P0701=1 | ON/OFF1 (I/O) Sim
Entrada digital 1 4 P0702 = 12 | Reversdo (¥ ¥) Sim
Entrada digital 2 5 P0703 =9 | Reset de falha (Reconhecer) | Sim

1 2 3 4 5 7 8 9
DOA.IT- DO'L\.IT+ DI'I:IO DI‘I_‘\I‘I DI’I:IZ qy +1'IEV ADC1
0 ¢y  Ack >= 4.7 kQ

Fig. 3-1 Conexodes, versao analdgica

3.2 Dip switches

A base da frequéncia do motor para o inversor SINAMICS G110 é 50 Hz. Para
motores na qual sdo desenvolvidos para a base de freqiéncia de 60 Hz, o inversor
pode ser ajustado para essa frequéncia pela DIP switch (micro chave).

SINAMICS G110
Instrugdes de Operagdo (Compacto)
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4

BOP (Opcional) '

150.00

4.1 Botdes e suas fungodes
Painel/ Funcao Efeito oaa@
Botdo E a8 m
I v
0000 ég?;éi O visor LCD mostra o ajuste atualmente utilizado pelo conversor.
Pressionando o botao parte o conversor. Este botdo esta desabilitado de
o Parte o s
fabrica.
conversor - .
Ativar o botado: P0700 =1 ou P0719=10 ... 15
OFF1 Pressionando o botdo faz com que o motor desacelerar pela rampa
de desaceleragéo até parar. Este botdo esta desabilitado de fabrica
0 Para o Ativar o botdo: P0700 =1 ou P0719 =10 ... 15
conversor | OFF2  Pressionando o bot&o duas vezes (ou uma vez longa) causa a
parada do motor por inércia
Esta funcao esta sempre habilitada
Pressione esse botdo para mudar a sentido de giro do motor. A reverao é
ﬂ Muda a indicada pelo sinal de menos (-) ou um ponto decimal piscando. Este botédo
diregdo | esta desabilitado de fabrica.
Ativar o botado: P0700 =1 ou P0719 =10 ... 15.
No estado “Pronto para ligar”’, quando esse botao é pressionado, o motor
i Jog parte com freqiiéncia pré-ajustada de jog. O motor para quando o botao é
solto. Pressionando esse botdo quando o motor estiver funcionando, ndo ha
efeito.
Este botéo pode ser utilizado para visualizar informagdes adicionais.
Ele funciona pressionado e segurando o botdo. Ele mostra as seguintes
dados, iniciando a partir de qualquer parametro durante a operagéo:
1. tensé&o do link DC (indicado por d — unidade V)
2. frequéncia de saida (Hz)
3. tenséo de saida (indicado por o — unidade V).
4. O valor ajustado em P0005 (se PO005 ¢é ajustado para mostrar qualquer
dos dados acima (1 - 3) entdo ele nao sera mostrado novamente).
m Fungdo | Toques adicionais irdo alternando os dados no visor.
Funcgao Salto
A partir de qualquer parametro (rxxxx ou Pxxxx) um toque curto do botdo Fn
ira imediatamente saltar para r0000, entdo vocé pode alterar outro
parametro se necessario. Retornando ao r0000, pressionando o botdo Fn
ira retorna-lo ao seu ponto inicial.
Reconhecimento
Se ha presenga de mensagem de alarme e falha, estes podem ser
reconhecidos pressionando o botao Fn.
n Ace§so de Pressionando este botdo permite acessar os paradmetros.
parametro
n Inc:zrlr;ernta Pressionando este botdo incrementa o valor mostrado.
ﬂ Dec\:t;lrg;enta Pressionando este botao decrementa o valor mostrado.

SINAMICS G110
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4.2 Alterando parametro utilizando como um
exemplo o “Nivel de acesso” P0003
Passo Resultado no Visor
1 | Pressione [l para acessar os parametros ~0000
2 | pressione [ até P0003 ser mostrado POOO3
3 | Pressione n para acessar o valor de nivel de acesso de parametros 1
4 | Pressione ﬂ ou ﬂ para o valor necessario (exemplo: 3) 3
5 | pressione [l para confirmar e armazenar o valor POCO3
6 Agora o nivel 3 esta ajustado e todos os parédmetros do nivel 1 ao nivel 3 estéo visiveis para o
usuario.
SINAMICS G110
10
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4.3

Clonagem de parametros com o BOP

Um unico jogo de parametros pode ser carregado (upload) de um inversor
SINAMICS G110 e depois descarregado (download) em um outro inversor
SINAMICS G110. Para clonar um jogo de parametro de um inversor para outro, o
seguinte procedimento deve ser efetuado:

Upload (SINAMICS G110 —» BOP)

1. Conecte o BOP ao inversor SINAMICS G110 na qual vocé deseja copiar os
parametros.

Certifique que ele esteja seguro para parar o inversor.

Pare o inversor.

Ajuste o parédmetro PO0O03 em 3.

Ajuste o pardmetro PO010 em 30 para entrar no Modo Clonagem.

Ajuste o parametro PO802 em 1 para iniciar o upload do Inverter para o BOP.
Durante o upload, a mensagem “BUSY” seré exibida.

O BOP e o inversor ndo irdo responder a nenhum comando durante o upload.

Se o upload tiver sido concluido com sucesso, o visor do BOP retornara ao
normal e o inversor retornara ao estado pronto.

10. Se o upload falhar:
Tente efetuar outro upload.

11. Agora o BOP pode ser removido do inversor.
Download (BOP — SINAMICS G110)

1. Conecte 0 BOP ao inversor SINAMICS G110 na qual vocé deseja descarregar
0s parametros.

Certifique o inversor esteja energizado.
Ajuste o pardmetro PO0O03 em 3.
Ajuste o parametro PO010 em 30 para entrar no Modo Clonagem.

Ajuste o parédmetro PO803 em 1 para iniciar o download do BOP para o
Inversor.

Durante o upload, a mensagem “BUSY” sera exibida.

O BOP e o inversor nédo irdo responder a nenhum comando durante o
download.

8. Se o download tiver sido concluido com sucesso, o visor do BOP retornara ao
normal e o inversor retornara ao estado pronto.

9. Se o download falhar:
Tente efetuar outro download ou efetue o Reset de Fabrica.

10. Agora o BOP pode ser removido do inversor.

© N>R WDN

A

N o

NOTA

As seguintes restrigdes importantes devem ser consideradas na utilizagéo
do procedimento de clonagem:

» Somente os ajuste atuais sdo carregado no BOP.
» Uma vez iniciado o procedimento de clonagem, ele ndo pode ser interrompido.

> E possivel copiar dados de inversores de diferentes poténcias e tensdes
nominais.

» Durante o download, se os dados nao forem compativeis com o inversor, o
valor de fabrica sera escrito no parametro.

» Durante o processo de clonagem, quaisquer dados anteriormente carregado no
BOP sao sobrescritos.

» Se o download ou upload de dados falhar, o inversor nao funcionara
corretamente.

SINAMICS G110
Instrugdes de Operagao (Compacto) 11
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5 Comissionamento

5.1

O inversor de freqiiéncia é adaptado ao motor utilizando a fungéo
Comissionamento Rapido onde os pardmetros importantes s&o ajustados. O
Comissionamento Rapido poderia nao ser necessario se os dados de motor
ajustados de fabrica no inversor de freqiéncia (motor de 4 pélos, fechamento do
circuito conforme a tensao de alimentagéo do inversor de frequéncia) coincidir ou
aproximar dos dados de placa do motor utilizado.

Parémetros sinalizados com um * oferecem mais possibilidades de ajuste do que
listado aqui. Consulte a Lista de Parametros para mais possibilidades adicionais
de ajuste.

Comissionamento rapido

START

v

=2 Nivel de acesso do usuario *

< P0100 =... >

P0100=1, 2 1

P0100=0

Ajuste de fabrica

[ 1 ]
1 Standard: Permite o acesso aos parametros mais freqlientemente utilizados
2 Estendido: Permite acesso estendido p. ex. as fungdes de I/O do inversor

3 Expert: Somente para uso de especialistas
[ o |

Parametro de Comissionamento *
0 Pronto
1 Comissionamento rapido

30 Ajuste de fabrica

NOTE
P0010 deve ser ajustado em 1 para parametrizar os dados de placa do motor.

Europa/ América do Norte 0
(insere a freqiiéncia da linha de alimentacéo)
0 Europa [kW], ajuste de fabrica 50 Hz [ |
América do Norte [hp], ajuste de fabrica 60 Hz
2 América do Norte [kW], ajuste de fabrica 60 Hz
NOTA
Para P0100 = 0 ou 1, o ajuste da chave DIP2(2)
determina o valor de P0100 (consulte a Lista de
Parametros).

PRECAUGAO
Os parametros de motor devem ser \-
precisamente configurados para a . -
protecao de sobrecarga do motor =

operar corretamente acima de 5 Hz.

v

P0304 =...| [P0304 =.. |

- - 0310 P0304
Tens&o nominal do motor 230V |

12

(Tensdo nominal do motor [V] a partir 2
dos dados de p|aca) i s 16kg IMB3 090L IP55 ThCLF "J(
A tens3o nominal de placa do motor y e F A
deve ser checada, verificando o SJoem | sapn S
fechamento da configuracéo estrela /

triangulo certificando que coincide com
a ligagéo na caixa de terminais do
motor.

3-Mot 1LATO964-4AAT0 -
énmgfamm P Ot;’l IEC/EN 60034 ér,?%.@
(3

D-91054 Erlang|n

220-24(

6.2-5,4/[.6-12 A 3.6-33A

|
P0307 ‘F’0305
P0308 P0311

SINAMICS G110
Instrugdes de Operagdo (Compacto)
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[P0305 =...] [P0305 =...|

v '

[Po307 =...] [P0307 =...|

l_____"____l
P0309 =...| 1P0309 =...!
1

SINAMICS G110

Corrente nominal do motor U-spec.
(Corrente nominal do motor [A] a partir dos dados de placa)

i

Potencia nominal do motor U-spec.
(Poténcia nominal do motor [kW/hp] a partir dos dados de placa)
Se P0100 = 0 ou 2, o valor sera em kW. Se P0100 = 1, o valor sera em hp.

.|| Cos @ nominal do motor U-spec.

i

(Fator de poténcia nominal do motor (cos @) a partir dos dados de placa)
Se o ajuste for 0, o valor é calculado automaticamente
P0100 = 1,2: P0O308 nao tem importancia, ndo necessario.

;

Eficiéncia nominal do motor U-spec.
(Rendimento nominal do motor em [%] a partir dos dados de placa)

Se ajustado em 0 sera calculado internamente.

P0100 = 0: PO309 n&o tem importancia, ndo necessario.

:

Freqiiéncia nominal do motor 50.00 Hz
(Frequéncia nominal do motor em [Hz] a partir dos dados de placa)

Numeros de pares de pdlos séo calculados automaticamente se o parametro for
alterado.

i

Velocidade nominal do motor U-spec.
(Velocidade nominal do motor [rpm] a partir dos dados de placa)

Se ajustado em 0 sera calculado internamente.

NOTA

Para compensacéo de escorregamento, esse valor é absolutamente necessario.

F

Resfriamento do motor
(Seleciona o sistema de resfriamento do motor a ser utilizado)
0 Auto-ventilado: Usando um ventilador montado no eixo do motor
1 Ventilagéo forgcada: Usando um ventilador de resfriamento energizado
separadamente.

:

Fator de sobrecarga do motor 150 %
(Define o fator de sobrecarga do motor em [%] relativa a P0305)

Isto define o limite maximo de corrente de saida em % da corrente nominal do
motor (P0305).

Selegdo da fonte de comando 2/5
(veja a Segdo 5.2.1 "Selegao de fonte de Comando”)

0 Ajuste de Fabrica

1 BOP (teclado)

2 Terminais

5 USS

Selegio do setpoint de frequéncia 2/5
(veja a Segao 5.2.4 "Selegao do setpoint de Frequéncia")

1 Setpoint do MOP

2 Setpoint analégico

3 Frequéncia fixa

5 USS

Frequéncia minima 0.00 Hz
(Ajusta a frequéncia minima do motor em Hz)

Ajusta a frequéncia minima do motor na qual o motor ira funcionar independente
do setpoint de frequéncia. O valor ajustado aqui € valido para ambos os sentidos
de rotacao.

Frequéncia maxima 50.00 Hz

(Ajusta a frequéncia maxima do motor em Hz)

Ajusta a frequéncia maxima do motor na qual o motor ira funcionar independente
do setpoint de frequéncia. O valor ajustado aqui € valido para ambos os sentidos
de rotacao.

Tempo de rampa de aceleragéo 10.00 s
(Ajusta a rampa de aceleragcdo em segundos)

Tempo decorrido para o motor acelerar a partir do repouso até a frequéncia
maxima do motor (P1082) quando nenhum arredondamento é utilizado.

Instrugdes de Operagao (Compacto) 13
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P1121 =... Tempo de rampa de desaceleragio 10.00 s

P1135 = Tempo de rampa de desaceleragio por OFF3 | 5.005 |

P3900 = 1 Finalizacédo do comissionamento rapido

END

START

i

A 4

P0003 =3

14

p1308 = Modo de controle \L
[ o |

(ajuste da rampa de desaceleragdo em segundos)
Tempo decorrido para o motor desacelerar a partir da frequéncia maxima do
motor (P1082) até o repouso quando nenhum arredondamento é utilizado.

(ajusta a rampa de parada rapida em segundos)
Define o tempo de rampa de desaceleragéo a partir da freqiiéncia maxima até o
repouso por comando OFF3.

(ajusta o modo de controle necessario)
0 V/f com caracteristica linear
2 VIf com caracteristica quadratica
3 VI/f com caracteristica programavel

(inicia o calculo do motor)
0 Sem comissionamento rapido (sem calculo do motor)
1 Finalizar comissionamento rapido com reset de fabrica
2 Finalizar comissionamento rapido
3 Finalizar comissionamento rapido somente para dados de motor

NOTA
Para P3900 = 1,2,3 — P0340 is internamente ajustado em 1 e os dados
propriamente calculados (consulte na Lista de Parametros o P0340).

Finalizagdo do comissionamento rapido / ajustes do acionamento

Se fungbes adicionais precisam ser implementadas no acionamento, utilize a
seguinte Segéo "Comissionando a aplicagao". Nos recomendamos este
procedimento para acionamento com uma alta resposta dinamica.

5.2 Comissionando a aplicagao

Um comissionamento de aplicagdo tem o objetivo de adaptar / otimizar a
combinacgao inversor + motor a uma aplicagao especifica. O inversor de frequéncia
oferece um grande numero de fungbes, mas nem todas elas s&o necessarias para
uma aplicacado especifica. Estas fungbes podem ser ignoradas no
comissionamento da aplicagdo. Algumas das possiveis fungdes estdo descritas
aqui; consulte a Lista de Parametros para fungdes adicionais.

Parametros sinalizados com um * oferecem mais possibilidade de ajuste do que
listado aqui. Consulte a Lista de Parametros para possibilidades adicionais de
ajuste.

Ajuste de fabrica

Nivel de acesso do usuario * \;
1 Standard: Permite o acesso aos parametros mais freqlientemente utilizados
2 Estendido: Permite acesso estendido p. ex. as fungdes de I/O do inversor
3 Expert: Somente para uso de especialistas

SINAMICS G110
Instrugdes de Operagdo (Compacto)
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5.21 Selecao da fonte de comando
P0700 =...| |Selegdo da fonte de comando 2/5 | po700 | G110 AIN | G110 USS | Ajuste
Seleciona a fonte de comando digital 0 X X ~
0 Ajuste de Fabrica 1 X X
1 BOP (teclado) —
2 Terminais 2 X X Veja DIN
5 USS 5 - X Veja USS
5.2.2 Entradas digitais (DIN)
P0O701=... Funcao da entrada digital 0 1 Ajustes possiveis:
Terminal 3 0 Entrada digital desabilitada
= . 1 ON/OFF1
P0702 =... Funggo da entrada digital 1 \L 2 ON reverso /OFF1
Terminal 4 3 OFF2 - parada por inércia
P0703 =..| |Fungdo da entrada digital 2 9 4 OFF3 - desaceleragéo rapida
Terminal 5 9 Reconhecimento de falha
10 JOG a direita

11 JOG a esquerda

12 Reverséo

13 MOP p/ cima (incrementa frequéncia)
14 MOP p/ baixo (decrementa frequéncia)
15 Freq. fixa (Selegéo de diregéo)

16  Freq. fixa (Selegéo de diregdo + ON)
21 Local / remoto

25 Habilita frenagem DC

29 Falha externa

52.3  Saida Digital (DOUT)

Funcao da saida digital 0* 5 Ajustes frequentes:

Define a fungao da saida digital 0. N&o ativo

Ativo

2 Acionamento pronto

3 Acionamento pronto para funcionar
4 Acionamento funcionando

5 Falha do acionamento ativa
6

7

8

9

- O

OFF2 ativo
OFF3 ativo
Inibir comando liga ativo
Alarme de acionamento ativo
10 Desvio de valor
11 Controle de PZD
12 Frequéncia maxima atingida
13 Alarme: Limite de corrente do motor
14  Freio de retengdo do motor ativo
15 Sobrecarga do motor

5.24 Selegao do setpoint de frequéncia

P1000 =_| |Selegdo do setpoint de freqiiéncial 2/5 | P1000 | G110 AIN |[G110USS| Ajuste

0 Sem setpoint principal 0 X X

1 Setpo!nt do M'O.P y X X veja MOP

2 Setpoint analégico 5 X — veia ADC

3 Frequéncia fixa e@

5 uss 3 X X veja FF
5 - X veja USS

SINAMICS G110
Instrugdes de Operagao (Compacto) 15
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PO758 =...

gl

PO761 =...

]

P1031 =...

=
—
o
w

w 2 |«
il

A

P1040

'

5.2.5

Entrada analégica (ADC)

Valor x1 da escala ADC
Menor valor em tens&o da entrada
analdgica que ira corresponder ao
percentual ajustado no P0758

oV

P0761 >0

100 % }

%

0 < P0758 < P0760 || 0> P0758 > P0760

correspondente

Valor y1 da escala ADC
Valor de referencia (setpoint) em %

0.0 %

4000 h

max

ao P0757

P0760 |—

Valor x2 da escala ADC
Maior valor em tenséo da entrada
analodgica que ira corresponder ao
percentual ajustado no P0760

10V

P0O758 |

Valor y2 da escala ADC
Valor de referencia (setpoint) em %
correspondente ao P0757

100.0 % I

Larg. de banda
Define a largura

entrada analégica.

morta ADC |0V

de banda morta na

min

1t ,,./""P%7

Po761

10V

P0759

P0757 = P0761

>V
X100%

5.2.6

Potenciémetro motorizado (MOP)

Memoéria de setpoint do MOP

Salva o ultimo setpoint do potenciémetro motorizado (MOP) que estava ativo antes do

comando OFF ou desligamento da alimentagéo.
0 Setpoint do MOP nio sera memorizado
1 Setpoint do MOP sera memorizado (P1040 é atualizado)

0

Inibir dire¢do reversa do MOP
0 Diregéo reversa é permitido
1 Diregao reversa inibido

-

Setpoint do MOP
Determina o setpoint do controle do potenciémetro motorizado.

5.00 Hz

Tempo de rampa de aceleragao e desaceleragdo do MOP séo definidos pelos parametros

P1120 e P1121.

Possible parameter settings for the selection of MOP:

Selection MOP up MOP down
DIN P0719 =0, P0700rO =2,P1000 =1 P0702 = 13 P0703 = 14
P0719 = 1, P0700 = 2 (DIN1) (DIN2)
P0719 =0, PO700 = 1, P1000 = 1
or
BOP P0719 =1, P0O700 =1 UP button DOWN button
or
P0719 = 11
P0719 =0, P0O700 =5, P1000 =1
or USS control word | USS control word
uss * = =
PO719 16rP0700 5 r2036 Bit13 r2036 Bit14
P0719 = 51

*) SINAMICS G110 CPM110 USS only

SINAMICS G110
Instrugdes de Operagdo (Compacto)
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P1300 =...

ﬂ

P1310

A4

A

5

5.2.7 Frequéncia Fixa (FF)

0.00 Hz

Frequéncia fixa 1

Define o setpoint de frequéncia fixa 1 (FF1) em Hz.

NOTA:

Pode ser diretamente selecionada via DINO ou USS (P0701 = 15, 16).

5.00 Hz

Frequéncia fixa 2
Pode ser diretamente selecionada via DIN1 ou USS (P0701 = 15, 16).

Frequéncia fixa 3 10.00 Hz

Pode ser diretamente selecionada via DIN2 ou USS (P0701 = 15, 16).

5.2.8 Controle do motor

Modo de controle 0

O tipo de controle do motor é selecionado usando este parametro. Para o tipo de controle
"caracteristica V/f", a relagédo entre a frequéncia e a tensao de saida do inversor é definida.
0 V/f com caracteristica linear
2 V/f com caracteristica parabdlica
3 VIf com caracteristica programavel (— P1320 — P1325)

Boost continuo (ajustado em %) 50.00 %|
Boost de tensdo como uma % relativa a P0305 (corrente nominal do motor) e P0350
(resisténcia estatorica). P1310 é valido para todas as curvas V/f (consulte o P1300). Na
baixa frequéncia de saida, o valor de resisténcia efetiva do enrolamento n&o pode mais ser
desconsiderado em ordem a manter o fluxo do motor.

Vi Linear V/f
Boost voltage
Vmax Y Validity range
Y
Vn o2 A
2 ON
5@
(P0304) \)\\\o OFF .t
As oSS ||
actual Vggst
VConBoost.100 7 ’»A\KQ\ >t
NN :
éé oS P1310 active
(2'\ A
VConBoosl,SO 8 >t
0 faoostend fn fmax

—

P1316) (P0310) (P1082)

Boost de aceleragao (ajustado em %) 0.0%
Boost de tensdo para a aceleragéo / frenagem em % relativo a P0305 e P0350. P1311
somente resulta em boost de tensdo quando acelera / desacelera e gera um torque
adicional para a aceleracéo / frenagem. Ao contrério do parémetro P1312, que esta ativo
somente para a 12 operagao de aceleragao apds o comando ON, o P1311 é efetivo a cada

vez que o acionamento acelera ou desacelera.

Boost inicial (ajustado em %) 0.0%
Boost de tensao de partida (ap6s um comando ON) quando utiliza a caracteristica V/f linear
ou quadratica em % relativa a P0305 (corrente nominal do motor) ou P0350 (resisténcia
estatorica). O boost de tensdo se mantém ativo até

1) o setpoint é atingido na primeira vez e
2) o setpoint é reduzido a um valor que € menor que a saida o gerador de rampa.

SINAMICS G110

Instrugdes de Operagao (Compacto)

17



Instalagdo

Edicdo 04/04

5.2.8.1

START

busY

v

Restart automatico

Restart automatico 1

Configura a fungao restart automatico.

Desabilitado

Reset de desligamento depois energizagédo

Restart ap6s queda de energia

Restart ap6s queda curta de energia ou falha

Restart ap6s queda curta de energia

Restart apos queda de energia e falha

Restart apos queda curta de energia / queda de energia ou falha

O WN-O0

Frenagem DC

Corrente de frenagem DC (ajustado em %) | 100 % |
Define o nivel de corrente DC em [%)] relativa a corrente nominal do motor (P0305).

Duragéo da frenagem DC (ajustado em s) | 0s |
Define a duragao para qual a frenagem por injegéo de corrente DC ¢é para estar ativa
seguindo um comando OFF1 ou OFF3.

5.3 Comissionamento em série

Um jogo de parametros existentes pode ser transferido a um inversor de
frequéncia SINAMICS G110 utilizando o STARTER ou BOP. Aplicacoes tipicas
para comissionamento em série incluem:

1. Se varios acionamentos devem ser comissionados e tem a mesma
configuracao e as mesmas fungdes. Um comissionamento da aplicagéao
(primeiro comissionamento) deve ser feito para o primeiro acionamento. Entao
esse jogo de parametros é transferido a outros acionamentos.

2. Quando ocorrer a substituicao do inversor de frequéncia SINAMICS G110.

54 Reset de parametros ao ajuste de fabrica

30 Ajuste de fabrica

Reset de fabrica
0 Reset de fabrica desabilitado
1 Reset de pardmetros

Parametro de comissionamento 0
[ o |

O acionamento executa o reset dos paradmetros (duragdo aproximada de 10 s) e entédo
automaticamente sai do menu e ajusta:

P0970=0: desabilitado

P0010=0: pronto

SINAMICS G110
Instrugdes de Operagdo (Compacto)



Edicdo 04/04 Instalagédo

6 Visor e mensagens
6.1 Visor de estado por LED

LED Significado Posicao
LED desligado Inversor desligado / Sem alimentagao
1000 ms On/1000 ms Off Ligar / Pronto
LED Ligado direto Inversor funcionando
500 ms On /200 ms Off Alarme
100 ms On / 100 ms Off Condigao de falha

6.2 Mensagens de Falhas e Alarmes
Falha Significado Alarme | Significado
F0001 Sobrecorrente A0501 Limite de corrente
F0002 Sobretenséo A0502 Limite de sobretenséo
FO003 Subtenséo A0503 Limite de subtensao
F0004 Sobretemperatura do inversor A0505 It do inversor
F0005 It do inversor A0511 Sobretemperatura do motor por 1°t
F0011 Sobretemperatura do motor por 1’ A0910 Regulador Vdc-max desativado
F0051 Falha de Parametro EEPROM A0911 Regulador Vdc-max ativo
FO052 | Falha de Powerstack A0920 aps:fg;g;‘; r’;‘gﬁe”éo ajustado
FO060 | Asic Timeout A0923 ﬁ‘)':;t;fs‘r :ﬁii‘f:gé‘:rda e JOG direita
FO072 Sem dados da USS (RS485 link)

durante o tempo Off de telegrama

F0085 Falha externa

SINAMICS G110
Instrugdes de Operagao (Compacto) 19
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Informacgdes sobre o SINAMICS G110 também estéo disponiveis nos:

Contatos Regionais

Por favor, entre em contato com o nosso promotor / representante na sua regido para
obter um Suporte Técnico para questdes sobre servigos, pregos e condi¢cdes de

Suporte Técnico.

Suporte Técnico Brasil

Atencéo ao Cliente
Tel: +55 (11) 3833-4040
Fax: +55 (11) 3833-4703

E-mail: customer.care.ac@siemens.com.br

Segunda a Sexta-feira: 7:30 as 17:30 (horario de Brasilia)

Internet

Informacgdes técnicas podem ser obtidas acessando o seguinte link:

http://www.siemens.com.br/sinamics-g110

e outras informagdes também disponiveis no link:

http://www.siemens.com.br/acionamentos

Suporte Técnico Mundial

O servigo competente de consultoria para casos técnicos com uma grande faixa de
necessidades — servigos baseados em torno de nossos produtos e sistemas.

Europa / Africa
Tel: +49 (0) 180 5050 222
Fax: +49 (0) 180 5050 223

E-mail: adsupport@siemens.com

América
Tel: +1 423 262 2522
Fax: +1 423 262 2589

E-mail: simatic.hotline@sea.siemens.com

Asia / Pacifico
Tel: +86 1064 757 575
Fax: +86 1064 747 474

E-mail: adsupport.asia@siemens.com
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